SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH S.01.01.01

S.01.01.01. Wewnetrzna instalacja hydrantowa.
1. Wstep
1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru Robot
budowlanych w ramach realizasji zadania.: Dostosowanie budynku Prokuratury Rejonowej Katowice
-Polnoc w Katowicach przy ul. Pocztowej 8 do aktualnie obowiazujacych norm i przepisow — III etap

1.2. Zakres stosowania STWiORB

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych stosowana jest jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robodt, ktore zostana wykonane w ramach Kontraktu wymienionego
w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

1.3. Zakres robét objetych STWiORB

Roboty, ktorych dotyczy Specyfikacja Techniczna obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu
wykonanie elementow wewngtrznej instalacji hydrantowe;.

Zakres rzeczowy obejmuje:

*  wymiang instalacji hydrantowej

*  wymiang istniejacych hydrantéw DN52 w szafkach wngkowych wraz z szafkami na hydranty DN25
wraz z szafkami na kondygnacjach od parteru do III pigtra;

*  zabudowg nowych hydrantéw DN25 wraz z szafkami na pigtrach IV i V;
*  zabudowg nowego hydrantu DNS52 wraz z szafkami w piwnicy;
*  zabudowg zestawu hydroforowego na odgalezieniu instalacji p.poz
*  zabudowg zaworu elektromagnetycznego na odgatezieniu na cele socjalno-bytowe;
*  wykonanie instalacji cyrkulacyjne;j.
1.4. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos$¢ z Dokumentacja Projektowa,
STWiORB i poleceniami Inzyniera.

Niezbedne dane istotne z punktu widzenia:

e organizacji robot budowlanych;

*  zabezpieczenia interesu 0sob trzecich;
e ochrony $rodowiska;

*  warunkow bezpieczenstwa pracy;

*  zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;

*  warunkow organizacji ruchu;

»  zabezpieczenia chodnikow i jezdni,
podano w STWiORB DM. 00.00.00 ,,Wymagania Ogdlne”.

1.5. Wspélny Slownik Zaméwien (CPV)

Kody grup, klas i kategorii robot Wspolnego Stownika Zamowien (CPV) dotyczacych przedmiotu zamowienia
podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania Ogélne”.
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2. Materialy
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogodlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w STWiORB DM.00.00.00
»Wymagania ogdlne”.

Wszystkie materialy uzyte do wykonania instalacji musza posiadac¢ aktualne polskie aprobaty techniczne lub
odpowiada¢ Polskim Normom. Wykonawca uzyska przed zastosowaniem wyrobu akceptacje Inspektora
Nadzoru. Odbior techniczny materiatow powinien by¢ dokonywany wedlug wymagan i w sposob okre§lony
aktualnymi normami.

2.2. Przewody

Instalacja wodociagowa bedzie wykonana z rur stalowych ocynkowanych, taczonych za pomoca zlaczy
gwintowanych.

Dostarczone na budowe rury powinny by¢ proste, czyste od zewnatrz i wewnatrz, bez widocznych wzer6w
iubytkéw spowodowanych korozja lub uszkodzeniami

W przypadku stwierdzenia wad lub nasuwajacych si¢ watpliwosci mogacych mie¢ wplyw na jakosc
wykonywanych robét, materialty nalezy przed wbudowaniem podda¢ badaniom sprawdzajacym okreslonym
przez Inzyniera.

2.3. Armatura i urzadzenia

Instalacja ma by¢ wyposazona w typowa armaturg odcinajaca (zawory kulowe) oraz armatur¢ wypltywowa
(szafki hydrantowe nascienne z szybka wyposazone w waz, zawor hydrantowy i koncowke).

2.4. Materialy stosowane przy wykonywaniu wewnetrznej kanalizacji sanitarnej ,cieplej wody uzytkowej
i zimnej wody.
* rury stalowe ocynkowane DN25, DN32, DN40, DN50,
e zawory kulowe DN50
*  zawory zwrotne DN50
*  materialy pomocnicze.;
e hydranty wewngtrzne DN25 i DN52
¢ zawory elektromagnetyczne MV300 DN40 NC 230 lub réwnowazne

*  zestaw hydroforowy

Wszystkie materiaty powinny posiada¢ wymagane odrgbnymi przepisami aprobaty techniczne, atesty i badania.
Materiaty nie posiadajace niezbgdnych zaswiadczen i badan lub nie odpowiadajace wymogom okreslonym
w aprobatach technicznych nie moga by¢ wbudowane i powinny by¢ usunigte z placu budowy na koszt
wykonawcy.

3. Sprzet
3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogblne”.
3.2. Do prac montazowych mozna uzy¢ nastepujacego sprzetu:

*  weciagarka r¢czna lub mechaniczna,

* samochody samowytadowcze i skrzyniowe,

*  sprzgt do montazu rur, hydrantow itp.
4. Transport

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” .
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Materiaty powinny by¢ przewozone w sposob zgodny z instrukcja Producenta. Mozna uzy¢ dowolnego §rodka
transportu spetniajacego wymagania okreslone przez Producenta. Materiat nalezy zabezpieczy¢ przed
mozliwoscia przesuwania si¢ oraz uktada¢ w warstwach wedtug wytycznych producenta oraz w zaleznosci od
srodka transportu.

5. Wykonanie robot
5.1. Ogoélne wymagania dotyczace wykonania robét

Ogo6lne wymagania dotyczace wykonania robot podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”
Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji Projekt Technologii i Organizacji Robdt oraz Program
Zapewnienia Jakosci uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich beda wykonywane roboty.

5.2. Montaz rurociggow

Rurociagi taczone beda przez potaczenia gwintowe. Przed uktadaniem przewodow nalezy sprawdzi¢ trasg oraz
usunag¢ mozliwe do wyeliminowania przeszkody, mogace powodowaé uszkodzenie przewoddéw (np. prety,
wystajace elementy zaprawy betonowej i muru). Sciany nalezy przewiercié na $rednice umozliwiajaca osadzenie
rur ochronnych przepustowych. Przed zamontowaniem nalezy sprawdzié¢, czy elementy przewidziane do
zamontowania nie posiadaja uszkodzen mechanicznych oraz czy w przewodach nie ma zanieczyszczen (ziemia,
papiery i inne elementy). Rur peknigtych Iub w inny sposoéb uszkodzonych nie wolno uzywaé
W miejscach przejs¢ przewodow przez §ciany i stropy nie wolno wykonywac¢ zadnych potlaczen.

Przejsécia przez przegrody budowlane wykona¢ w tulejach ochronnych. Wolng przestrzen migdzy zewngtrzna
$ciang rury i wewngtrzng tulei nalezy wypeic¢ odpowiednim materialem termoplastycznym.

Wypehienie powinno zapewnia¢ jedynie mozliwos¢ osiowego ruchu przewodu. Dtugos¢ tulei powinna by¢
wigksza od grubosci $ciany lub stropu. Przejécia przez przegrody okreslone jako granice oddzielenia pozarowego
nalezy wykonywac za pomoca odpowiednich tulei zabezpieczajacych z wypetnieniem masa ognioodpodna.

Przewody pionowe nalezy mocowaé do $cian za pomoca uchwytéw umieszczonych co najmniej co 3,0 m, przy
czym na kazdej kondygnacji musi by¢ zastosowany co najmniej jeden uchwyt
5.3. Montaz armatury i osprzetu

Montaz armatury i osprz¢tu ma by¢ wykonany zgodnie z instrukcjami producenta i dostawcy. Instrukcje
montazu i eksploatacji nalezy przedstawi¢ przed montazem Inspektorowi, a po zakonczeniu robot dotaczy¢ do
dokumentacji odbiorowe;.

6. Kontrola jako$ci robot
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci

Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

Sprawdzenie zgodnosci wykonanych Robot z Dokumentacja Techniczng i wskazaniami podanymi w STWiORB.
Badanie materiatow uzytych do budowy na podstawie atestow producentdw, poréwnanie ich cech z normami
przedmiotowymi, ogledziny zewngtrzne.

7. Obmiar robot
7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiaru wykonania sieci jest komplet (kpl) wykonanej i odebranej wewngtrznej kanalizacji i instalacji
wodne;.
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8. Odbior robét
8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robot podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

Roboty objete STWiORB odbiera Inzynier na podstawie przedstawionych przez Wykonawce szkicow,
dziennikow pomiarowych i protokotow.

Odbiorowi podlegaja — szczelno$¢ polaczen instalacji hydrantowej, sposdb prowadzenia przewodoéw poziomych
i pionowych instalacji, lokalizacja hydrantow.

Odbidér wykonanych Robot powinien by¢ przeprowadzony w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych
napraw wadliwie wykonanych Rob6t bez hamowania ich postepu. UtoZenie rur instalacji hydrantowej podlega
odbiorowi koncowemu Robot ulegajacych zakryciu.

W przypadku niezgodnosci, cho¢ jednego elementu robdt z wymaganiami, roboty uznaje si¢ za niezgodne
z Dokumentacja Projektowa i Wykonawca zobowiazany jest do ich poprawy na wlasny koszt.

9. Podstawa platnosci
9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiORB DMU.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” .
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena jednostkowa wykonania 1 komplet wewngtrznej kanalizacji i instalacji wodnej uwzglednia:

*  opracowanie Projektu Technologii i Organizacji Robot oraz Programu Zapewnienia Jakosci,

*  zastosowanie materialdbw pomocniczych koniecznych do prawidlowego wykonania robot lub
wynikajacych z przyjetej technologii robot;

*  prace pomiarowe i przygotowawcze,

*  oznakowanie migjsca robot,

»  zakup i transport materiatow na miejsce sktadowania,

*  wykonanie wszystkich czynnosci objetych niniejsza STWiORB,

*  wykonanie harmonogramu robdt na wykonanie wew. instalacji hydrantowej i cyrkulacji pionéw p.poz

»  zakup wszystkich materialow z dostarczeniem na plac budowy, sktadowaniem i ubezpieczeniem placu
budowy,

* dokonanie wszystkich wlaczen 1 wytaczen omawianych instalacji wraz z ich kosztem
*  wykonanie wszystkich niezb¢dnych pomiaréw ,prob i badan,

* niezbgdne badania laboratoryjne, pomiary i badania kontrolne,

* oznakowanie i zabezpieczenie Robot i jego utrzymanie.

10. Przepisy zwigzane

»Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano-montazowych. Tom II Instalacje sanitarne i
przemystowe". Arkady, Warszawa 1988.

»Warunki techniczne wykonania i odbioru sieci wodociagowych". COBRTI INSTAL, Warszawa 2001




